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(57) Abstract: A method and device for programming an image acquisition system comprising a camera provided with a field of 
vision and means for treating images taken by the camera in order to define at least one area of detection inside the field of vision 
of said camera, wherein a transmitter (21) is disposed in at least one place inside the field of vision of the camera and transmits at 
least one initializing light signal having predetermined light characteristics in the direction of the camera when it is located in said 
place. The content of the inuiges (9a) arising from the camera is analyzed in order to recognize the initializing signal and the signal 
is located by the coordinates thereof in the images firom the camera. A program predetermines at least one detection area (15) inside 
the field of vision of the camera on the basis of said coordinates of the initializing signal. 
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(57) Abrege : Proc6d6 et dispositif de programmation d'un syst^me d'acquisition d'images comprenant une camera presentant un 
champ de vision et dcs moyens de traitement des images prises par cette camera, en vue de d^finir au moins une zone de detection 
dans le champ de vision de la camera, dans lesquels un dispositif d'^mission (21) est plac6 ^ au moins un endroit dans le champ 
de vision de la cam^ et le dispositif d'^mission ^met au moins un signal lumineux d'initialisation presentant des caract^stiques 
lumineuses pr^^termin^s en direction de la cam to losqu'il se trouve audit endroit Le contenu des images (9a) issues de la cam to 
est analyst de fa9on h reconnaitre ledit signal d'initialisation et ledit signal est localise par ses coordonnees dans les images issues de 
la camera. Un programme predetermine au moins une zone de detection (15) dans le champ de vision de ia camto a partir desdites 
coordonnees dudit signal d'initial isation. 



